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Temario del Curso:

PROGRAMACION DE ROBOTS CON ROS

Introducciéon a ROS

Conceptos basicos de ROS

Arquitectura de ROS (nodos)

Paquete en ROS

e Nodo maestro

e Tipo de comunicaciones entre nodos

Configuracion de entorno de desarrollo

¢ |Instalacion de ROS Noetic sobre Ubuntu 20.04

¢ Instalacion de Visual Studio Code

Configuracién de ROS en Ubuntu

Creacion y configuracion de espacio de trabajo (workspace)
Patron publicador - Susbcriptor

e Inspeccién de mensajes estandar mas comunes en ROS

e Inspeccién de tdpicos en turtlesim

e Creacion de publicador y suscriptor en Python
Programacién de nodos y topicos en Arduino

e Introduccién al paquete serial - node

e Uso de la libreria Rosserial en Arduino

e Comunicacion serial entre arduino y computadora mediante ROS
e Lectura de sensores llevado a un entorno ROS

UNIVERSIDAD NACIONAL DE INGENIERIA
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Herramienta Roslaunch

e Argumentos, parametros en archivos Launch

e Creacion de un Launch para la ejecucién de nodos

e Interaccién e inspeccion con el laser RPLidar A1

Herramientas Rviz y Gazebo

¢ Instalacién de Gazebo

e Introduccién a Rviz como una herramienta de visualizacién en 3D

e Introduccién a Gazebo como una herramienta de visualizacion de
robots en 3D

Modelamiento de Robot diferencial

e Teoria de modelamiento cinematico
¢ Modelamiento de robot diferencial mediante archivos URDF
e Simulacioén de robot diferencial en Gazebo

Nota final: 19 (Diecinueve)
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